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DESCRIPCION DE LA ASIGNATURA

Control Automadtico, es una asignatura de formacion profesional obligatoria, de caracter
tedrica/practica, que entrega conceptos fundamentales que permiten conocer el comportamiento
dindmico de sistemas mecanicos, hidraulicos y térmicos, a través de la determinacion tedrica y/o
experimental del modelo fisico y matematico, para posteriormente aplicar acciones de control
adecuadas segln los requerimientos de operacién. Tributa a la competencia “Disefia sistemas de

transformacion de energia para contribuir al

crecimiento del

pais,

utilizando modelos

matematicos, prototipos y herramientas tecnoldgicas, en un marco de desarrollo sostenible.

RESULTADOS DE APRENDIZAIJE

2.1.2.4 Describe sistemas de control moderno para la regulacion de los parametros operacionales.

2.1.2.7 Aplica los conceptos de control manual y automatico aplicados a procesos industriales.

2.1.2.8 Identifica los diferentes sistemas de control aplicados a procesos industriales.




UNIDADES DE APRENDIZAIJE

UNIDAD I: INTRODUCCION Y CONCEPTOS FUNDAMENTALES DE CONTROL

1.1 Generalidades y enfoque histérico.
1.2 Definicion de sistema.

1.3 Elementos de un sistema de control.
1.4 Clasificacién de sistemas de control.

1.5 Representacion de los sistemas de control en diagramas de bloques y algebra de bloques.

1.6 Fundamentos de espacio de estados.

1.7 Funcidn de transferencia de sistemas de control y conceptos de estabilidad.

UNIDAD Il. MODELAMIENTO DE SISTEMAS FiSICOS

2.1 Modelamiento de sistemas mecdnicos lineales y rotacionales.
2.2 Modelamiento de sistemas eléctricos.

2.3 Modelamiento de sistemas hidraulicos.

2.4 Modelamiento de sistemas térmicos.

2.5 Transformada de Laplace.

UNIDAD Ill. ANALISIS RESPUESTA TRANSITORIA'Y ESTACIONARIA

3.1 Respuesta en tiempo de sistemas dindmicos.
3.2 Andlisis de sistemas de primer orden.

3.3 Andlisis de sistemas de segundo orden.

3.4 Respuesta transitoria.

3.5 Error en estado estacionario.

3.6 Analisis del lugar geométrico de las raices.
3.7 Criterio de Routh Hurtwiz

UNIDAD IV. RESPUESTA EN FRECUENCIA Y CONYROLADORES

4.1 Diagramas de Bode.

4.2 Criterio de estabilidad de Nyquist, margen de ganancia y margen de fase.

4.3 Acciones de control PID.
4.4 Métodos de sintonizacion.

UNIDAD V. ANALISIS EN EL ESPACIO DE ESTADOS

5.1 La ecuacién de estado.

5.2 Controlabilidad y observabilidad.

5.3 Control por retroalimentacion de estado.
5.4 Observadores de estado.



UNIDAD VI. INSTRUMENTACION Y SIMBOLOGIA DE CONTROL

6.1 Sensores y transductores.
6.2 Actuadores eléctricos.

6.3 Instrumentacion electrdnica.
6.4 Medicién de Temperatura.
6.5 Equipos auxiliares

6.6 Elementos finales de control.
6.7 Simbologia y diagramas.

METODOLOGIA Y EVALUACION

Enfoque didactico.
Se declara que las estrategias didacticas son centradas en el estudiante y con orientacion al

desarrollo de competencias.

RESULTADOS DE *ESTRATEGIA DIDACTICA / EVALUACION
APRENDIZAJE TECNICA DIDACTICA

Describe  sistemas de | Se basa en clases expositiva | Foros.

control moderno para la | activas y en trabajos | Pruebas de preguntas cerradas
regulacidon de los | colaborativos apoyadas con | y abiertas.

parametros operacionales. | material audiovisual, | Analisis de casos.

laboratorio y uso de TIC
Simulaciones a través de
software, con guia de apoyo
para los estudiantes.

Aplica los conceptos de | Se basa en clases expositiva | Foros.

control manual y | activas y en trabajos | Tareas.
automatico aplicados a | colaborativos apoyadas con | Pruebas de preguntas cerradas
procesos industriales. material audiovisual, | y abiertas.

laboratorio y uso de TIC. Analisis de casos.

Identifica los diferentes | Se basa en clases expositiva | Foros.

sistemas de control | activas y en trabajos | Analisis de casos.
aplicados a  procesos | colaborativos apoyadas con | Talleres practicos.
industriales. material audiovisual,
laboratorio y uso de TIC.
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